DYNAPAR

MANUAL DE OPERACION
MONITOR DE PLANTACION DYNAPAR (DPM-100)
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El Monitor de Siembra Dynapar (DPM-100) permite el monitoreo de variables clave en el proceso de
siembra de granos o dispersion de inoculantes, especialmente disefiado para satisfacer las necesidades del
sector agricola.

Tanto las caracteristicas técnicas (ver secciones 1 a 4) como las funciones (ver seccién 5) del DPM-
100 son prueba del compromiso de Dynapar con la excelencia.

1 Caracteristicas ambientales

1.1  Clasificacion de proteccion
IP53: protegido contra el polvo y las salpicaduras de agua.
1.2 Temperatura

Funcionamiento: 0 a 65 °C
Almacenamiento: -25 a 75 °C.

2 Caracteristicas mecanicas

2.1 Alojamiento y montaje

Carcasa de aluminio anodizado negro (dimensiones: 185 mm x 123 mm x 60 mm).

Soporte RAM® articulado para fijacion.

Dimensiones totales del ensamblaje DPM-100: 199 x 149 x 74 mm (detalladas en la Fig. 1 a
continuacién).

Manual de operacion del monitor de plantaciéon Dynapar (DPM-100) 1/13



DYNAPAR

149

&1 (EE =

[ o || L ae [] o b
68.50 | 31.80
, 25,40
1
PARERN
AT A

74,00

|

99,50

Figura 1 — Vistas y dimensiones del DPM-100

2.2 Conectores

El DPM-100 esta equipado con conectores automotrices macho de la serie AMPSEAL de 8 y 23 pines,
disefiados para un sellado completo.
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Figure 2 — DPM-100 Connectors

En la Fig. 2 anterior, se muestran tres conectores del DPM-100.

El conector "CN1" contiene las conexiones a la bateria del tractor, proporcionando energia general
al monitor de plantacion. A través del conector "CN2", se proporcionan entradas de seiial de 1 a 20 y salidas
de energia a los sensores de semillas (o inoculantes). Finalmente, el conector "CN3" proporciona entradas de
sefal 21 a 40 y salidas de potencia a los sensores.
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3 Caracteristicas electrdonicas

3.1  Monitor

DYNAPAR

La pantalla es de tipo color con una pantalla tactil capacitiva (mejor respuesta tdctil), con tecnologia
IPS (In-Plane Switching) para la mejor experiencia de usuario en términos de reproduccidn de color y dngulo
de visidn, con alto brillo y contraste (para una visibilidad éptima de los datos incluso bajo la luz solar directa).
La pantalla mide 4.3" y tiene una resolucion de 480 x 272.

3.2 Entradas de senal

El DPM-100 admite hasta 40 lineas (canales de entrada de sensor semilla o inoculante, CN2 y CN3)
con entradas optoaisladas, lo que proporciona robustez contra descargas eléctricas, ruido y conexiones

incorrectas.

Son compatibles con sensores de salida NPN como Dynapar, Dickey John, entre otros.

La tabla 1 muestra el pinout para el conector
CN1 (fuente de alimentacién del monitor).

Tabla 1 - Pinout del conector CN1
Pin —numero # Funcidn
1 +Vbat
2 No conectado (N.C.)
3 oV
4 +Vbat
5 No conectado (N.C.)
6 CAN+
7 ov
8 CAN-
Tabla 2 — Pinout del conector CN2
Pin —ndmero # Funcién
1 +Sensor V
2 ov
3 No conectado (N.C.)
4 Ex_signal_20
5 Ex_signal_19
6 Ex_signal_18
7 Ex_signal_17
8 Ex_signal_16
9 Ex_signal_15
10 Ex_signal_14
11 Ex_signal_13
12 Ex_signal_12
13 Ex_signal_11
14 Ex_signal_10
15 Ex_signal_09
16 Ex_signal_08
17 Ex_signal_07
18 Ex_signal_06
19 Ex_signal_05
20 Ex_signal_04
21 Ex_signal_03
22 Ex_signal_02
23 Ex_signal_01

A La Tabla 2 muestra el pinout para
el conector CN2 (entradas de sefial 1a 20y
salidas de potencia a los sensores de
semilla/inoculante).

La Tabla 3 muestra el pinout para el
conector CN3 (entradas de sefial 21 a 40y
salidas de potencia a los sensores de
semilla/inoculante).

Tabla 3 —Distribucién de pines del conector CN3
Pin —numero # Funcidn
1 +Sensor V
oV

3 No conectado (N.C.)
4 Ex_signal_40
5 Ex_signal_39
6 Ex_signal_38
7 Ex_signal_37
8 Ex_signal_36
9 Ex_signal_35
10 Ex_signal_34
11 Ex_signal_33
12 Ex_signal_32
13 Ex_signal_31
14 Ex_signal_30
15 Ex_signal_29
16 Ex_signal_28
17 Ex_signal_27
18 Ex_signal_26
19 Ex_signal_25
20 Ex_signal_24
21 Ex_signal_23
22 Ex_signal_22
23 Ex_signal_21
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3.3  Fuente de alimentacion

3.3.1 Fuente de alimentacion para el monitor de plantacion (DPM-100)
Tension de alimentacion: 12 VDC, bateria de plomo-dcido (automocion)
Consumo de corriente: hasta 200 mA (sin sensores conectados)

3.3.2 Fuente de alimentacion para sensores de semillas o fertilizantes (inoculantes)
Corriente mdxima por sensor: 50 m
Voltaje de salida de potencia del sorsor: 8,2 V (0,4 / +0,4).

3.4 GNSS

Moddulo GNSS (Global Navigation Satellite System) de precision estandar integrado, multiconstelacion
para todos los sistemas GNSS-L1 (GPS, Galileo, GLONASS, BeiDou), con una antena SMA externa (conector
subminiatura hembra version A)

4 Otrainformacion

4.1 Idiomas

El DPM-100 esta disponible en portugués, inglés y espainol. El idioma predeterminado es el
portugués. La seleccion de idioma se puede realizar a través de la configuracién (consulte la seccion 5.8).

4.2 Pruebas realizadas

El DPM-100 ha sido sometido a varias pruebas, cuyas caracteristicas se describen a continuacion.

4.2.1  Vibracion
El DPM-100 fue probado y aprobado bajo dos tipos de pruebas de vibracion:

e Vibracion aleatoria (estdndar IEC60068-2-64, duracién de 8 horas por eje en los tres ejes, con
aceleracién RMS de 3,45 g de 10 a 1000 Hz), y

e Vibracion sinusoidal (estandar IEC60068-2-6, duracion de 2 horas por eje, 3 ejes, con frecuencia de
10 a 500 Hz, aceleracidn creciente entre 10 y 60 Hz, y constante a 5g de 60 a 500 Hz).

4.2.2 Temperatura

El DPM-100 es adecuado para funcionar de 0 a 65 °Cy almacenar de -25a 75 °C.

4.2.3 1S014982 protocolo estandar

El DPM-100 fue desarrollado para cumplir con el protocolo estandar 1S014982 (10/2017): Maquinaria
agricola y forestal — Compatibilidad electromagnética — Métodos de prueba y criterios de aceptacion.

4.2.4 Grado de proteccion IP53

El DPM-100 fue probado y aprobado para proteccion contra el polvo y el agua, con un grado de
proteccién IP53. El primer nimero caracteristico (IP5#) indica proteccidn contra el polvo (bajo una presion
negativa de 200 mm de columna de agua y succion de aire de hasta 80 veces el volumen de su carcasa). El
segundo numero caracteristico (IP#3) indica proteccidn contra salpicaduras de agua con una variacién angular
de £60°.

4.3  Opcion para Climate FieldView™

El DPM-100 sale de fabrica (de forma nativa de Dynapar) con su electrénica ya preparada para la
funcionalidad Climate FieldView™ de Agro Bayer. Sin embargo, esta funcién requiere:
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Kit Dynapar (para montaje en el cuerpo DPM-100) que contiene varios elementos: cable y conectores
especificos, placa de montaje y tornillos para fijacion externa. Este kit se puede comprar por separado
después de adquirir el DPM-100.

El hardware y software Climate FieldView™, que el usuario debe comprar directamente al fabricante.

5 Funciones del DPM-100

El monitor de siembra Dynapar (DPM-100) es capaz de mostrar varias variables clave involucradas en
la siembra de granos o el proceso de dispersién de inoculantes. Para una mejor experiencia de usuario, se
proporciona una pantalla principal (que resume la informacidn principal), junto con pantallas especificas
adicionales (a las que se puede acceder segln sea necesario). En las secciones siguientes se detallan las
funciones especificas de cada pantalla.

5.1  Pantalla de inicio

El DPM-100 se enciende (ver Fig. 3) presionando el botdn fisico de "encendido" (ubicado en la parte
posterior de la carcasa) durante mas de 2 segundos. Para apagar el monitor, simplemente presione el mismo
botdn durante 5 segundos.

Press and hold
the button for 5
seconds to turn

off.

Starting-up DPM100

Figura 3 — Pantallas de inicio (izquierda) y apagado (derecha) del DPM-100

5.2 Pantalla principal

A partir de la Fig. 4, es posible ver diferentes piezas de informacién (o campos).
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Figura 4 — Pantalla principal y campos primarios

La Tabla 4 contiene la informacion de cada campo dentro de la pantalla principal del DPM-100.
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Tabla 4 — Informacién de los campos en la pantalla principal del DPM-100

N2 de campo # (ref. Fig. 4) Funcidn Descripcion
L . Objetivo de siembra esperado por metro;
01 Objetivo S/m; Promedio S/m ) ] : P P
Promedio real de semillas por metro
Superficie total plantada en hectareas;
02 Area Ha; KS/HA cantidad de kilosemillas por hectarea
depositada
L, ., Las condiciones son Plantar, Maniobrar,
Condicion del tractor: Plantacion; . . ,
03 Detener, Probar. Velocidad media instantanea
Km/h
del tractor.
04 Sat Numero de satélites recibidos en tiempo real a
) través del médulo GNSS
. ., Se pueden configurar varias alarmas visuales
05 Icono de configuracién P € y
sonoras
, Various visual and audible alarms can be
06 Simbolo de alarmas .
configured
Muestra el nimero de lineas (sensores de
, semillas o inoculantes) y la variacién/estado de
Estado general de la linea: , ., .
07 cada linea en relacion con el objetivo (en %).
sensores
Hay 2 pantallas, cada una de las cuales muestra
20 lineas.

5.3 Navegacion por la pantalla principal

A partir de la Fig. 5, es posible ver varias pantallas accesibles desde la pantalla principal. Para cada
uno de ellos, puede volver a la pantalla principal haciendo clic en el botdn "inicio". (&).
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Figura 5 — Pantallas accesibles desde la pantalla principal del DPM-100

En todos los casos, para la seguridad del administrador de plantaciéon, el DPM-100 funciona con una
contrasefia para los ajustes mas importantes, como se muestra en la Fig. 6.
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Figura 6 — Contrasefa predeterminada (de fabrica)

La contrasefia predeterminada (1234) también se puede cambiar, como se muestra en la Fig. 7 a
continuacion.
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Figura 7 — Cambio de contrasefia
Las siguientes secciones proporcionan informacién mas especifica para cada campo en la pantalla
principal.
5.4 Tasa objetivo

La pantalla de tasa objetivo (Fig. 8) le permite establecer dos variables de siembra: semillas por metro
(S/ m) y poblacién en kilosemillas por hectarea (KS / Ha).

aa Target Rate H
Dispersal (S/m) 1 1 .5 — +
Population (KS/Ha)* 230 . 0 — e

*According to equipment parameters

Figura 8 — Tasas objetivo de dispersidn y poblacién

Estas dos variables aparecen en la pantalla principal como valores de referencia para el monitoreo.

5.5 Ordenador de a bordo

La pantalla de datos calculados (Fig. 9) conserva informacién diversa sobre la trayectoria del tractor,
semillas descartadas (ademas de fallas y semillas dobles), poblacién promedio e instantdnea.

== On-board computer @&
Total distance 1.974 km
Planting Distance 1.758 km
Planting Area 0.705 ha
Total seed 80.356 K seed
Doubles total 0.144 K seed
Fails total 0.048 K seed
Average population 114.3 K seed/ha O
Instant population 216.0 K seed/ha
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Figura 9 — Pantalla de datos calculados (ordenador de a bordo)

Ademas del recuento total de semillas, el DPM-100 también tiene la informacién de recuento para
cada fila de siembra (consulte la seccidn siguiente).

5.6 Parametros y condiciones de plantacion e implementacion.

El DPM-100 realiza un monitoreo linea por linea de los sensores. Como ejemplo, véase la Fig. 10.
Muestra el estado completo de la plantacion. Especificamente en la regidn subrayada en rojo, es posible
verificar el estado de cada linea/sensor habilitado. En las 20 lineas que se podian ver en la primera pantalla?,
solo se configuraron 8 sensores.

83 67 3

TargetS/m | Area Ha %
534 Aok % O
Avg. S/m KS /Ha PI

12 )

110% | l
100% >
=11

20

5 J
11 48 13 13!09.'24 Ver. X.X13-09 &

Figura 10 — Detalle en la pantalla principal: estado de cada linea / sensores

EnlaFig. 10, las filas 1 a 4 se configuraron para la dispersion del grano y las filas 5 a 8 para la dispersion
del inoculante. La primera linea muestra una condicién por encima del objetivo; Las lineas 2 a 4 estan en
condiciones normales. Las lineas 5 a 7 estan en condiciones normales y la linea 8 en alguna anomalia (en
relacidn con el objetivo configurado y las tolerancias).

La Fig. 11 muestra como acceder y editar los pardmetros y condiciones de la plantacion y el
implemento, desde la pantalla principal (Fig. 11, pantalla superior izquierda). Las variables relevantes del
implemento agricola se pueden configurar en la Fig. 11, pantallas intermedias (para 4 configuraciones
diferentes al deslizar cada pantalla). La configuracion del sensor se configura como se muestra en la Fig. 11,
pantalla derecha (en este caso, especifica para 'sensor 04').

1 El DPM-100 tiene capacidad para 40 lineas o sensores. La Fig. 10 muestra las lineas 1 a 20. Se puede acceder a las
lineas 21 a 40 utilizando el botén «siguiente» (>), en el extremo derecho de la region subrayada en rojo en la Fig. 10.
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5 Equip. Params @A
Wheel Sensor
PPR 360 pulses/rotat. — +
Factor 1.5 meters/rotat el o
Signal Input Sensor 39 — +

Figura 11 — Pantallas de estado de plantacion

, parametros del equipo y configuracion del sensor

Al hacer clic en el area con el estado integral de la plantacion (ver Fig. 10, drea subrayada en rojo),
solo es posible ver los datos de cada sensor en funcionamiento (ver Fig. 11, pantalla inferior izquierda).

A continuacién se muestra un desglose de la Fig. 11 para las pantallas de configuracion/visualizacién
de cada sensor/linea (véase la Fig. 12) y el implemento agricola (véase la Fig. 13).

5.6.1

Pardmetros y condiciones de plantacion

Ademads de visualizar el seguimiento integral de la plantacién (véase la Fig. 10), el DPM-100 le permite
ver los datos de cada sensor individualmente, como se muestra en la Fig. 12, pantalla derecha. A través de
esta pantalla, tienes el recuento de semillas, la tasa de semillas por metro, fallos y doble conteo, ademas de
la configuracion especifica de este sensor (siembra de granos o inoculante, si quieres monitorizarlo o no,

etc.).

|

Target Sim _ | Area Ha 2

11.5 5.34 % Q| Eoe Equip. Params @

Avg. Sim KS /Ha sat

13.5/83.67 12/64d| 920 __
AEAR A S Config Sensors

:;s::l lI { —| ] > Number of lines 00 — +
Ill ‘ I‘ J Line width (m) 0.00 — +

114913 TR BTG TR Total width (m) 00.00 -—

KA Sensors Data )
Seed Sensor 04 O
-~
Tive Seed v  Counts. 10634
A Rate sim 11.4
< lsn::slm g: Fails 0.0% >
Monitored  Yes j Doubles 0.0 %

Figura 12 — Configuracion e informacion de una linea de plantacion especifica (sensor)
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O Para ver las lineas en la pantalla principal, al acceder a la pantalla derecha en la Fig. 12, presione el
botdn "buscar" en los sensores (). De esta forma, se producira la busqueda automatica de lineas conectadas
y la deteccién de sensores de semillas (o inoculantes).

5.6.2 Pardametros y condiciones de implementacion

Se accede a los parametros y condiciones del tractor y del implemento a través de la pantalla
principal, como se muestra en la Fig. 13, bastidor izquierdo: botdn con imagen del tractor. Hay 4 pantallas
para la configuracién/visualizacion de los datos del implemento. Debes deslizar cada pantalla para acceder a
las demas.

Target Sim | Area Ha . o

1. Y o3 a) E 5k Equip. Params #& b)_‘ﬂ-&, Equip. Params #
Avg. S Sat ®000 O®00

1 3 . 5 1 2 @") Planter Planter

m%‘, I, . Config Sensors ———|  Population Gain 100% — +
‘!OD%I > Humoacoitnes = - + Distance avg. Filter 10.0m — +
90%I l Line width (m) 0.00 — +

e ) " TS Tol width () 0000 -

|
C) m5e Equip. Params & J) ®5e Equip. Params @&

Speed Source Wheel Sensor

GNSS (Satelite) O |——| e 360 pulses/rotal. -
Wheel Sensor (AGBR) o Factor 1.5 meters/rotat. — +
Simulated (constant) 00.0km/h == + O Signal Input Sensor 39 — +

Figura 13 — Configuraciones de implementos

En la pantalla de la Fig. 13, a), introducimos los datos de la sembradora (nimero de hileras, distancia
entre hileras y anchura total). En la pantalla de la Fig. 13, b), podemos abordar la ganancia de poblacion
deseada, principalmente. En la pantalla de la Fig. 13, c), podemos elegir qué fuente de datos queremos que
el DPM-100 calcule los datos de velocidad (médulo GNSS del monitor de siembra, o a través de un
sensor/codificador de rueda en el eje de la maquina); También hay una forma de realizar una prueba con
velocidad constante simulada. En la pantalla de la figura 13, d), se puede caracterizar cémo se contaran los
datos del sensor de rueda.

5.7 Configuracion de alarmas visuales y sonoras

Las alarmas visuales y acusticas se pueden activar/configurar como se muestra en la Fig. 14,.

TargetSim_  AreaHa :
11.5 534 2o % 0 (& Settings 7))
Avg. Sim KS/Ha Plantando Sat. @OO
1 3-5 83- 67 3 Km/t 1 2 “,)I Alarm delay
‘Ho;’.ﬁl i i i '_" —‘ ‘—‘. ._iA Sound Waming
100% | ‘ ) Auto page change (5s)
= UL
01 05 5 2 Screen backlight
11:48:13_13/08/24 Ver XX 1304 &
(J V) Alarms 7 [TV Alarms 7Y [T V) Alarms A
@00
Var. rate seed/m Population KSHa Implement Speed
Max. rate 250% e & Max. rate 20% e Max, speed 10 kv e o
Min. rate 10% -_— Min. rate 20% — Min. speed 2kmh e o

Figura 14 — Configuracion de alarmas
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Se pueden configurar tres clases de alarmas, para:
Tasa de siembra por metro: limites superior e inferior (%), con falla de linea
Poblacidn: limites minimos y maximos (%)
Velocidad: valores minimos y maximos (km/h)

Una vez configuradas las alarmas, dependiendo de las condiciones de funcionamiento y deteccidn,
se produciran advertencias con informacién especifica, como se muestra en la Fig. 15, a continuacién.

T:igiisrms Ar5eaHa E—-& % a

Avg. S/m K

Caution!

»..:6_7 3 12 (8 Error line 1

15 20

11:4 # 13/09/24 Ver. XX 13-09 &

Figura 15 — Alarma que ocurre debido a las condiciones en la linea #1

5.8 Indicaciones de latitud, longitud, numero de satélites y UTC

El DPM-100 esta integrado con un modulo GNSS (véase la seccidn 3.4) capaz de indicar la latitud, la
longitud, el nimero de satélites y UTC (Tiempo Universal Coordinado), como se muestra (implicitamente) en
la Fig. 16.

|

Target S/m | Area Ha
11,5534 F6 h s &
wvg. S/m a lantando Latitude: gga_lat
1 3. 5 83-67 3 Km/h Longitude: gga_lon

W # L : Altitude: gga_alt

" TRR

110 AI l " H ﬂ H Speed rme_sp kmh rmc_sp knots
100% : >
90%l l l } H H H UTC: " gonve i
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Figura 16 — Datos del mdédulo GNSS DPM-100

Cuanto mayor sea el numero de satélites incorporados (véase la Fig. 16, pantalla de la izquierda,
imagen de satélite resaltada en rojo), mayor sera la fiabilidad de los datos (posicionamiento y velocidad del
tractor).

5.9 Idiomas

El DPM-100 sale de fabrica configurado para el idioma portugués, aunque también se puede
configurar tanto para inglés como para espafiol, a través del botén adecuado (ver Fig. 17).

Manual de operacion del monitor de plantaciéon Dynapar (DPM-100) 12/13



DYNAPAR

115534 BB

13.5/83.67| 3w

.:

¥ ¥ I I
11me.|
100%
sml
0 05 10

1
11:48:13_13/09/24

5
Ver, X.X 13-09 &

o3 Settings H

@00

Alarm delay
Sound Waming
Auto page change (5s)

Screen backlight

00s  w— +
Sound Waming @
@«

& Settings )

0®0

English

Time / Date

CAN oulput messages

@

&

O@0
Portugues @
Hora / Data ®

Mensagens de saida CAN

Configuragbes  #

o) Ajustes H®
O@®0
Espanol
Hora /Fecha
Mensajes de salida CAN

Figura 17 — Configuracién del idioma
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