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CARACTERISTICAS
Diametro de eixo* 9,5mm (com ressalto interno) Temperatura de operag&o -10°C até 80°C
Parafuso fixag&o recomendado M5 -

- = - S Temperatura de armazenamento -10°C até 80° C
Faixa de rotacao do eixo 180° (com retorno por mola)
*Qutras opcdes sob-consulta Protegé&o IP IP69

Conformidade RoHS Compliant

Caracteristicas elétricas

Alimentacéo 10 a 30 VCC.
0,5vVa45Vv
Tipos de Saida Linear* OvVasVv
4mAa20mA
Carga saida em Tens&o Carga minima > 10 KQ
Carga saida Corrente Carga maxima < 250 Q
Consumo de corrente (sem cargas) <10 mA
Resolucdo DAC 0,088° (12 bits)
Totalmente Parametrizavel
ex.:
Curvas caracteristicas - Ascendente
(formatos de saida)* - Descendente
- Trapezoidal
- Médulo N

Inverséo de polaridade, curto-

Protegéo elétrica Lo =
circuito e sobretenséo

Faixa de medigéo angular 18° a 180°

*Qutras opgOes sob-consulta
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CONFIGURADOR - EIXO SEMI-VAZADO (HUBSHAFT)

Série [ C6d.1 | Cod.2 | Céd.3 [ C6d. 4 | Cod.5 | C6d. 6 | C6d. 7 | Cod. 8 | C6d. 9 | Cod. 10

Descricao

Mecénica
Sentido de
Incremento
Acessorio
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3 = .
5 £3 3
O
7] = Q
IS
8 5 o
[l (&)

Centro da Faixa
de Medicdo
Cadigo Especial

Sem acessorio

A Alavanca para eixo solido

Curva Padrao
Curva dupla espelhada (trapezoidal)

* Outras opg¢des disponiveis

Sem conector
Deutsch 3 pinos, macho

Delphi 3 pinos, macho

»w W Z2 o

Superseal 3 pinos macho

Outros conectores disponiveis

1 0,1m

Outros comprimentos disponiveis
0,5V a4,5V (Tensdo)
0Vab5,0V(Tensao)

4-20 mA (Corrente)

* O @™ >

Outras amplitudes disponiveis
Totalmente parametrizdvel para
qualquer faixa dentro dos limites min.
(0 a 18°) e mdx. (0 a 180°)

009° a Totalmente parametrizdavel para

o qualquer énqulo especifico (entre 9 e
171 171°)

018°a
180°

H Hordrio — CW
Anti-Horario — CCW
Corpo Padrdo + Eixo Hub (Semi-

H H Vazado) e faixa de rotagdo do eixo até
ASBR 180° (com retorno por mola)

* Qutras opgBes sob consulta
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DIMENSOES - EIXO SEMI-VAZADO (HUBSHAFT)
CODIGOS 1 E 2 - MECANICA E EIXO

L H — Corpo Padrao, Eixo Semi-Vazado (Hubshaft) DIMENSOES (mm)

20.00

——

50,00
38,00

Conf. Configurador | |

Il

Figura 1 - Detalhamento para corpo Unico, eixo semi-vazado (hubshaft)

3,50

:l
28,30

22,50

L1
| |®17.00

REFERENCIA MECANICA — EIXO SEMI-VAZADO (HUBSHAFT)

CODIGO 3 — SENTIDO DE INCREMENTO

O SENTIDO DE INCREMENTO é o sentido de rotacdo (Horéario: “CW”, ou Anti-Horario: “CCW”) para a faixa de
incremento do sinal (da minima para a maxima amplitude, seja em tensdo ou corrente), estabelecida na Faixa de Medigdo
(zona util do sinal, cfr. a definicdo do ‘Cdd. 5', abaixo).

O SENTIDO DE INCREMENTO esta referenciado em relacdo a vista superior do sensor (lado resinado do corpo,
ou vista inversa a do eixo), conforme a Fig. 2.

45V
45V i Faixa de incremento do sinal 015 V

(0,5-4,5V) com Sentido Faixa de incremento do

(constante) ANTI-HORARIO Sir;aeln(gitz\gi\csg

05V 45V

(constante)
..... 0’ 5V /
05V (cci,sia\r{te)
(constante)
T T
LIA] | LIAT ]
Vista Superior Vista Superior

Figura 2 - Sentido de Incremento (exemplos)
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CODIGO 4 — CENTRO DA FAIXA DE MEDICAO

O CENTRO DA FAIXA DE MEDICAO ¢ uma referéncia para o posicionamento (offset) da Faixa de Medigo (cfr.
a definicdo do ‘Cdéd. 5', secdo abaixo), que é constituida por 2 segmentos simétricos. O CENTRO da Faixa de Medicéo
mede-se a partir da Origem, que faz um angulo de 150° no sentido hordrio com o cabo do sensor, através da sua vista
superior (lado da resina), como mostra a Fig. 3.

Origem do Centro da
Faixa de Medicéo Offset para

= = .. o0Centroda

Faixa de Faixa de

Medigéo movimentagdo

C mecanica do eixo
semi-vazado

E/2

:‘\(2x)

150°

ressalto interno no
eixo semi-vazado

LI

Vista Superior

Figura 3 - Representacdo do Centro (C) da Faixa de Medicéao (E)

O angulo de 150° tem na verdade relacéo direta com o posicionamento do ressalto interno no eixo semi-vazado
na sua posi¢ao de repouso (“stop”), j& que a versao de eixo semi-vazado possui sistema de retorno por mola. A partir
dessa posicéo, o eixo (sob a tensdo da mola) pode ser rotacionado mecanicamente por 180°.

Dada essa restricdo de movimento mecénico do eixo (para a viabilidade do seu retorno por mola), existe
também uma faixa condizente para a propria Faixa de Medicao. Por sua vez, o Centro da Faixa de Medi¢cao podera
ocupar qualquer posi¢ao (angulo especifico) entre 9° e 171° (a partir da Origem e medido no sentido horario).

Logicamente, existe uma relacdo de compromisso entre a Faixa de Medicdo e o seu Centro, que no sensor de
eixo semi-vazado € regida pela Equacéo 1.

Faixa Med.
( txa Med. (Eq. 1)

Faixa Med.)]
2

) < Centro da Faixa de Medigio < [180 — ( >

As vezes, interessa saber a magnitude do sinal justamente no Centro da Faixa de Medi¢do, como mostra a Fig. 4,
a seguir.
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05V
05V 1
(constante)

45V
(constante)

i
1l
(AT

Vista Superior

Figura 4 - Magnitude do sinal no Centro da Faixa de Medi¢&o

A magnitude do sinal no Centro da Faixa de Medi¢&o pode ser obtida através da Equacao 2.

Sinal s, — Sinal i,
2

magnitude do sinal (Centro Faixa Med.) = ( ) + Sinal i, (Eg. 2)

CODIGO 5 - FAIXA DE MEDICAO

A FAIXA DE MEDICAO é a regido de saida linear do sinal do sensor (zona Util do sinal). Nela ocorre a variagéo
proporcional do sinal para a movimentacgé&o do eixo do sensor. A Faixa de Medi¢&o tem 2 segmentos, ambos referenciados
a partir do seu Centro (“C”), conforme a Fig. 5. A Faixa de Medi¢&o é totalmente parametrizavel para qualquer faixa dentro
dos limites minimo (0 a 18°) e maximo (0 a 180°).

Vista Superior

Figura 5 - Representacdo da Faixa de medi¢do
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Exemplo de codificagéo e significado

e ASBR HHH 090 040 A 1000
Sentido de incremento = Horario
Centro da Faixa de Medi¢do = 90° (metade do curso de movimentacdo mecénica do eixo, de 180°)
Faixa de Medicéo = 40° (2 segmentos de 20°)
Tipo de Saida = “A” (0,5V a4,5V)

Esta codificacdo pode ser ilustrada pela Fig. 6, a seguir (a coincidéncia nas cores entre a imagem e o
gréfico é proposital).

I_%_l

Vista Superior

Tensdo de saida (V)
N
(9]

0O 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150 160 170 180
e —

Sentido do movimento mecanico: horario [°]

Figura 6 - Faixa de Medi¢do 40°, Centro da Faixa de Medicdo em 90°, Sentido de incremento horario (0,5 a 4,5 V). Note-se
que o eixo da movimentacdo mecénica atinge apenas 180° (restricéo de eixo semi-vazado com retorno por mola)
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CODIGO 6 - TIPO DE SAIDA

No que se refere ao tipo de saida do sinal, o sensor angular dispde de 2 tipos.
o Saida em Tenséo
= A:0,5a45V
= B:0a50V
o Saida em Corrente: 4 a 20mA
Outras amplitudes sé&o disponiveis sob consulta, umavez que o tipo de saida é totalmente parametrizavel.

EXEMPLOS DE FORMATOS DE SINAL*
*Qutros formatos sob consulta

Tensdo de saida (V)
N
(9]

o

45 90 135 180
Sentido do movimento mecanico: horario [°]

Figura 7 - Faixa de Medig&o de 90°, Centro da Faixa de Medigdo em 45°, Sentido de incremento
horério, saida0,5a 4,5V

Tensdo de saida (V)
N
(9]

0 45 90 135 180

Sentido do movimento mecanico: hordrio [°]

Figura 8 - Faixa de Medi¢do de 90°, Centro da Faixa de Medigdo em 45°, Sentido de incremento
anti-horario, saida 0,5a 4,5V
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Tensdod e saida (V)

o

45 90 135 180
Sentido do movimento mecanico: horario [°]

Figura 9 - Faixa de Medi¢do de 90°, Centro da Faixa de Medi¢do em 135°, Sentido de incremento
horério, saida 0,5a4,5V

Tensdo de saida (V)
‘N
(9]

o

45 90 135 180

Sentido do movimento mecanico: horario [°]

Figura 10 - Faixa de Medicao de 180°, Centro da Faixa de Medi¢do em 90°, Sentido de incremento
horéario, saida 0,5a 4,5V
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PINAGEM
CODIGO 8 — CONECTOR

. N — Deutsch Macho

MALHA

DYNAPAR

Pino Funcéo
A Canal A+
B GND
c VCC
. P — Delphi Macho
Pino Func¢éo
A VCC
B GND
c Canal A+
. S — Superseal Macho
Pino Funcéo
| 1 GND
2 VCC
3 3 Canal A+
. 0 — Cabo (sem conector)
-~ VERMELHO Cor Funcdo
PRETO Preto GND
. BRANCO Vermelho VCC
Branco Canal A+

Dynapar - Brasil
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