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CARACTERISTICAS
Diametro de eixo* 6mm Temperatura de operagao 0°C até 80°C
Parafuso fixag&o recomendado M4 -
* < Temperatura de armazenamento  0°C até 80° C
Outras opg6es sob-consulta
Protecéo IP 1P69
Conformidade RoHS Compliant
Caracteristicas elétricas
Alimentacéo 10 a 30 VCC.
05Va45Vv
Excurséo de Saida Linear* OovasVv
4 mA a20 mA
Carga saida em Tenséo Carga minima > 10 KQ
Carga saida Corrente Carga maxima < 250 Q
Consumo de corrente (sem cargas) <10 mA
Resolucéo DAC 12 bits

Totalmente Parametrizavel
ex.:

- Ascendente

- Descendente

- Trapezoidal

- Médulo N

Inverséo de polaridade, curto-
circuito e sobretenséo

Formatos de saida*

Protecgéo elétrica

Excursédo Angular 18° a 360°

*Qutras opcdes sob-consulta
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CONFIGURADOR - EIXO SOLIDO

Descricao

0 Sem acessorio

A Alavanca para eixo sélido

Curva Padrao

Curva dupla espelhada (trapezoidal)

* Outras opgdes disponiveis

Sem conector
Deutsch 3 pinos, macho

Delphi 3 pinos, macho

»w VW 2 O

Superseal 3 pinos macho

*

Outros conectores disponiveis

1 0,1m

* Outros comprimentos disponiveis

0,5V a4,5V (Tensdo)
0Vab5,0V (Tensdo)
4-20 mA (Corrente)

* O W™ >

Outras amplitudes disponiveis
Totalmente parametrizdvel para
qualquer faixa dentro dos limites min. (O
a 18°) e madx. (0 a 360°)

Totalmente parametrizdvel para

qualquer dnqulo especifico (entre 0 e
359°

018°a
360°

000° a
359°

H Horario — CW
Anti-Horario — CCW

u S Corpo Circular + Eixo Sélido de 6 mm

ASBR R S Corpo Retangular + Eixo Sélido de 6 mm

* Qutras opgBes sob consulta

Exemplo de codificagéo

ASBR USA 000 120 A 1S 00 - Sensor angular de corpo circular, eixo sélido de 6 mm (inclui rebaixo e furagdo de 3 mm),
sentido de incremento anti-horario, centro da excursao igual a 0°, excurséo de 120°, saidade 0,5a 4,5V, cabode 0,1 m
e conector Superseal.
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DIMENSOES - EIXO SOLIDO

CODIGOS 1 E 2 - MECANICA E EIXO
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Alavanca (Opcional): p/ Cod. 10 = “A”

Figura 1 - Detalhamento para Corpo Circular (eixo s6lido)
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Alavanca (Opcional): p/ Cod. 10 = “A”

Figura 2 - Detalhamento para Corpo Retangular (eixo solido)
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REFERENCIA MECANICA — EIXO SOLIDO

CODIGO 3 — SENTIDO DE INCREMENTO

O SENTIDO DE INCREMENTO ¢é o sentido de rotacdo (Horario: “CW”, ou Anti-Horario: “CCW”) para a faixa de
incremento do sinal (da minima para a maxima amplitude, seja em tensdo ou corrente), estabelecida na excursao angular
(zona util do sinal, cfr. a definicdo do ‘Céd. 5', abaixo).

O SENTIDO DE INCREMENTO esta referenciado em relacéo a vista superior do sensor (lado resinado do corpo,
ou vista inversa a do eixo), conforme a Fig. 3.

Faixa de incremento do sinal
45V
O; 5 vSentido de Incremento / <

e
o)

A

17

Faixa de incremento do sinal
L1

| | Lol
Vista Superior Vista Superior

Figura 3 — Sentido de Incremento (exemplos)

CODIGO 4 — CENTRO DA EXCURSAO ANGULAR

O CENTRO DA EXCURSAO ANGULAR é uma referéncia para o posicionamento (offset) da Excursdo Angular
(cfr. a definicdo do ‘Cod. 5°, secdo abaixo), que é constituida por 2 segmentos simétricos. O CENTRO da excursdo angular
mede-se a partir da Origem (linha sobre o cabo do sensor), no sentido horério, através da vista superior do sensor (vide
Fig. 4).

Offset para o
Centro da
Excursao

Angular E/Z\,
Origem do Centro >,/'
- da Excurséao £
I Angular
[ Jmmwe ‘ 1

Vista Superior

Figura 4 - Representacdo do Centro (C) da Excursédo Angular (E)
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Para que o Centro da Excursao Angular seja um referenciamento para os sinais de saida do sensor, devera ter
relagdo com o posicionamento do EIXO. No caso de sensor com eixo sélido, o referenciamento se da através do REBAIXO
fresado do eixo, ORIENTADO para o Centro da Excursdo Angular, igualmente referenciado a partir do cabo do sensor.
Vide exemplos na Fig. 5.

Fresado do eixo sélido Fresado do eixo sélido
orientado de acordo orientado de acordo
com o Centro da com o Centro da
Excursao Angular: Excursao Angular:
Posicdo em 0° Posicdo em 180°

%} 0.5V

. . ilH}
Vista Superior Vista Superior

Figura 5 — Referenciamento do eixo sélido de acordo com o Centro da Excursao Angular

As vezes, interessa saber a magnitude do sinal justamente no centro da excursdo angular, como mostra a Fig. 6,
a sequir.

Vista Supericr

Figura 6 — Magnitude do sinal no Centro da Excursdo Angular

A magnitude do sinal no Centro da Excurs@o Angular pode ser obtida através da Equacéao 1, cf. abaixo:

Sinal s — Sinal ,in
2

magnitude do sinal (centro exc.ang.) = ( ) + Sinal i, (Eg. 1)
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CODIGO 5 — EXCURSAO ANGULAR

A EXCURSAO ANGULAR ¢ a regifo de saida linear do sinal do sensor (zona Util do sinal). Nela ocorre a variagdo
proporcional do sinal para a movimentag&o do eixo do sensor. A Excursdo Angular tem 2 segmentos, ambos referenciados
a partir do Centro da Excursdo Angular. Além do exemplo dado através da Fig. 4 (corpo circular), observe-se a Excursao

Angular na Fig. 7, a seguir (desta vez para corpo retangular).

N

e i 45V
05V (constante)
(constante)

—Tr fel- -+ -

I .

é: Excursao —
Angular

I
I
linha da
Origem (O)
I

sobre o cabo

Vista Superior

Figura 7 - Representa¢do da Excursdo Angular

A Excursdo Angular é totalmente parametrizavel para qualquer faixa dentro dos limites minimo (0 a 18°) e maximo
(0 a 360°).

Exemplos conceituais

Excursdo angular de 120°: 2 segmentos de 60° tendo como eixo de simetria 0 Centro da Excursdo Angular

(cf. Cbd. 4; Fig. 4 e 6).
Excursdo angular de 60°: 2 segmentos de 30° tendo como eixo de simetria o Centro da Excursdo Angular.

(@]

O
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Exemplos de codificacéo e significado

e ASBRUSA 000120 A 1S 00
Sentido de incremento = Anti-horario
Centro da Excursdo Angular = 0° (coincidente com o cabo de saida do sensor)
Excursdo Angular = 120° (2 segmentos de 60°)
Tipo de Saida=“A" (0,5V a4,5V)

Fresado do eixo
solido orientado
de acordo com o
Centro da
Excurséo Angular:
Posi¢cao em 0°

4,5

3,5

2,5

Tens3o de Saida (V)
N

0,5

0 30 60 90 120 150 180 210 240 270 300 330 360

Sentido do movimento mecanico: hordrio [°]

Figura 8 - Representacdo para a codificagdo ASBR US A 000 120 A 1S 00
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ASBR US H 180 120 A 1S 00

Sentido de incremento = Horério

Centro da Excursao Angular = 180° (simetricamente oposto ao cabo de saida do sensor)
Excursdo angular = 120° (2 segmentos de 60°)

Tipo de Saida=“A” (0,5V a4,5V)

Fresado do eixo
sélido orientado
de acordo com o
Centro da
Excursao Angular:
Posicao em 180°

1

(S,

4,5

3,5

w

2,5

Tensdo de Saida (V)

1,5

[EEN

0,5

0 30 60 90 120 150 180 210 240 270 300 330 360

Sentido do movimento mecanico: hordrio [°]

Figura 9 - Representacdo para a codificacdo ASBR US H 180 120 A 1S 00
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CODIGO 6 — TIPO DE SAIDA

No que se refere ao tipo de saida do sinal, o sensor angular disp&e de 2 tipos.
o Saida em Tensao
= A:05a45V
= B:0ab50V
o Saida em Corrente: 4 a 20mA

Outras amplitudes sé&o disponiveis sob consulta, umavez que o tipo de saida é totalmente parametrizavel.

EXEMPLOS DE FORMATOS DE SINAL*
*Qutros formatos sob consulta

Tens3o de Saida (V)

0 30 60 90 120 150 180 210 240 270 300 330 360

Sentido do movimento mecanico: horario [°]

Figura 10 - Angulo de Excursdo 120°, Centro da Excursdo Angular em 0°, sentido de incremento horario (0,5-4,5 V)

4,5

3,5

2,5

Tensdo de saida (V)

1,5

0,5

0 30 60 90 120 150 180 210 240 270 300 330 360
Sentido do movimento mecanico: horario [°]

Figura 11 - Angulo de Excursdo 120°, Centro da Excurs&o Angular em 180°, sentido de incremento anti-horario (0,5-4,5 V)
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24
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Corrente de saida (mA)

o N B OO

0 30 60 90 120 150 180 210 240 270 300 330 360

Sentido do movimento mecanico: horario [°]

Figura 12 - Angulo de Excurséo 120°, Centro da Excursdo Angular em 0°, sentido de incremento anti-horéario (e Centro
da Excursao Angular em 180°, sentido de incremento horario), curva-dupla espelhada (trapezoidal), 4-20 mA

24
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16
14
12
10

Corrente de saida (mA)

o N B OO 0

0 30 60 90 120 150 180 210 240 270 300 330 360

Sentido do movimento mecanico: horario [°]

Figura 13 - Angulo de excurs&o 60°, mddulo 4 (4 curvas), Centro da Excursdo Angular em 45°, 135°, 225°, e 315°,
sentido de incremento horario, 4-20 mA
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PINAGEM
CODIGO 8 — CONECTOR

. N — Deutsch Macho

Pino Funcgao
A Canal A+
B GND
C VCC
o P — Delphi Macho
Pino Funcéo
A VCC
B GND
7////////////////1 C Canal A+
. S — Superseal Macho
Pino Funcéo
‘ 1 GND
2 VCC
3 3 Canal A+
. 0 — Cabo (sem conector)
_— VERMELHO Cor Funcgéo
Preto GND
Vermelho VCC
Branco Canal A+

Specialty Product Technologies — IndUstria e Comércio

O “ |r. Avenida Tamboré, 1077 - Tamboré - Barueri - SP

~s~HEN GSTLER CEP: 06460-000

- : Telefone: +55 11 3616-0150
T

IDYNAPAR WhatsApp: +55 11 95301-6658

atendimento@sptech.com

www.dynaparencoders.
Todos os direitos reservados.
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